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“MEXATRONIKA” fonni iizra
Isci Todris Programm

(Sillabus)
I. Fonn hagqinda moalumat
Fonnin kodu: 00585
Fonnin novii: secma
Tadris ili: 2025/2026
Tadris semestri: payiz
Tadris formasi: ayani/oflayn
Fakiilta: Miihondislik
Qrup: 708,710
Tadris yiikii: 75 saat (30/30/15)
Kredit say1:
Kafedra: Miihondislik va totbiqi elmlor

I1. Miisllim haggimda malumat

Fonni todris edon miisllim: miihaziras-t.e.n., dosent T.Q.Saforova
E-mail iinvani: t.safaroval @mail.ru

Is telefonu:

Talabalar iiciin gabul vaxtlari:  hor giin

I. Fonnin tosviri
“MEXATRONIKA” fonni Mexanika, Elektronika elmlorinin inteqrasiyast naticasinda
yaranan elm sahosinin mexanika, elektrik, elektronika, komputer vo siini intellekt




miithondisliyinin eyni mogsad iiclin birlosmosindon yaranan miihondislik elmi osasinda tortib
edilon fondir.

“Mexatronika”  elmino aid tortib edilmis fonnlor indiyo qodor mexanika, masin
miithondisliyi saholorinin fonni olarak todris edilso do, siirotlo gedon elmi-texniki inkisafi
doyisdiron siini intellekt, bu fonnin eloktronika, avtomatika saholorinin fonni olaraq daha c¢ox
doyorlondirilmoys baslamisdir. Mexatronika elmi ilo bagli fonlorin “mexatronika” kafedralarinda
todrisi bu elmin har torofli 6yronilmosine imkan verir.

Bizim todris edocoyimiz “MEXATRONIKA” fonni? nozoriyya vo totbiq dorslorindo
mexatron sistemlor hagqqinda imumi elmi molumatlar vermok, sistemlor, komponentlor vo
sonayedo totbiqi ilo bagli nlimunslor osasinda yronmokdir.

I1. Fonnin maqsadi va vazifalori —
Fonnin todrisinin magsadi:

“MEXATRONIKA” fonninin  todris edilmosindo moqgsod, Mexanika/ Elektrik,
Elektronik vo Kompiiter Miihandisliyinin timumi foaliyyst sahasi olan Mexatronika ilo bagl

bilik vo bacariglari tomin etmokdir. Elektromexanika avtomatlasdirma ilo sistemlorin
layiholondirilmasi bacarigint olde etmoys kdmok edir. Mexatronik struktur elementlori vo
komponentlori toqdim edilorkon Mexatronik sistemlorin sonaye totbiglori vo innovativ
sistemlorin dizayni nozords tutulur. Avtomatlagsdirma osasli elektromexaniki sistemlor vo bu
sistemlorin inkisafi haqqinda bilik vo bacariqlar olds edilorak, programlagdirma va siini intellekt
ilo qurulan miitrokkob dizaynin elmi osaslarin1 dyronmok zorirsti ortaya qoyur. Mexatronik
sistemlori tanima, mexatronikanin elmi osasini nazori vo praktik dyronmak, totbiq edo bilmok
osas magsad olaraq dayarlondirilir.

Fonnin tadrisi qarsisinda duran vazifalar asagidakilardir:

e Mexatronik sistemlori tanimaq, sistemlorinin elementlorinin struktur sxemini dyratmok,

e Avtomatlagdirma vo elektromexaniki totbiqlor i¢iin dizaynlar hazirlamaq vo hoyata
kecirmok bacarigini yaratmag.

e Mexanik sistemlorin modellonmasi vo simulyasiya qanunlarin1 dyrotmok

e Mexatronik idarsetmo, nozarst vo tonzimloma sistemlorinin qanun vo totbiq qaydalarini
Oyronmok

e Rogomsal mantiq sxemlorini qurmag 6yrotmak

e Rogomsal yaddas qurgularin ndvlarini toyin etmok

e Rogomsal girislor va ¢ixis signallarinin is rejimini dyronmok

e Prosessor va programlasdirila bilon mantiq nazarst¢ilorin(PLC) is rejimini dyronmak

o Elektrikli, Pnevmatik vo hidravlik icra elementlori- Aktuatorlar: 6yronmok

e Miiharriklorin is prinsiplorini, struktur sxemlarini dyronmok

e Verici va sensorlarin is prinsiplarini, struktur sxemlorini 6yranmok

e Sonaye robotlarinin harokat sistemini dyronmok

e Idaro etmo vo programlarini dyronmok

e Siini intellekt hagqinda iimumi anlayislar1 va tatbiq qanunlarini 6yronmak

II1. Fonnin tadris metodologivasi -




“MEXATRONIKA” fonninin todris edilmosindo miihaziralorin oxunmasi, interaktiv
miizakiralorin aparilmasi, komanda soklindo layihoalorin icrasi, kigik qruplarda is, xiisusi
niimunalorin (keys-stadilor) dyronilmasi vo tohlili, sorbast islorin yazilmasi vo test tapsiriglarin
yerina yetirilmasi kimi genis ¢esiddo tadris va talim iisullarindan istifads edilir.

IV. Oyranmonin naticalori: “MEXATRONIKA” fonninin segmo fonlor siyahisina daxildir.

e Mexatronik sistemlorin no oldugunu basa diismok.

e Mexatronikanin dizayn mosalalori vo slagali texnologiyalar haqqinda timumi anlayss.

e Miihondislik sistemlori todqigatinda insanlara vo comiyyoto fayda veron layiholorin
layihalondirilmasinds kompiiterlorin istifadesi ilo problem holl etma vo sifahi/yazili/vizual
insiyyat bacariqlarini birlogdirs bilmok.

e Miihondislik tocriibasindo tolob olunan pesokarligin, liderliyin, etik davranisin, sosial
stiurun, yaradiciligin vo tonqidi diislinconin baglangic inkisafi.

e Sensorlarin vo aktuatorlarin inteqrasiyasinin dyranilmasi

e Osas mexatronik sistemlorin layihalondirilmasi vo yaradilmasi {izro tocriiba qazanmaq

e Alinan bacariq vo biliklori real diinya problemlarinin hallinds totbiq etmok.

Bu fonni dyronmokls tolobo sonaye avtomatikasinin standartlarina uygun olan Rogomsal
montiq dovralorini qurmagi monimsoyir, Ragomli Qurgularin ndvlorini taniyir, Avtomatik
sistemlori  Oyronir, mexatronik sistemlorin proqramlana bilon sistem oldugunu, PLC-
programlasdirila bilon montiq nozaratgilori, hassas 6l¢ii sistemlorini, sensorlar vo siini intellekt
ilo yaradilmis mexatronik sistemlori, agilli ogyalarin sistemlora totbiqini Oyronir. Signallarin
novlorini vo tosnifatin1 dyronir. Mexatronikanin inkisafindaki 4-cii sonaye komponentlorini
Oyronir.

Kursun todrisi basa ¢atandan va biitiin mévzular monimsonildikdon sonra tolabalor:
Bilmolidirlar:

¢ FElmlorin inteqrasiyasindan istifado etmoyi

e Nozoriyyas ilo praktika arasinda slageni qurmagi

¢ Elmi tadqiqatin aparilmasini

e Todqgigat metodlar vo iisullarini

e Mantiq dovralorini qurmasinin ardicilliq prinsipini

e Rogomsal qurgularin strukpur sxemini

e Rogomsal girislor vo ¢ixislarin signallarini

e Prosessorun daxili struktur sxemlorini

e Programlagdirila bilon mantiq nazaratgilorin(PLC) struktur sxemlorini

e Mexatronik sistemlori

e Mexatronik sistemlorin horokat 6tiiriicli sistemlorini

e Sistemin modellogdirilmasi zaman1 miivafiq performans dl¢iilorinin miioyyon edilmasi

va istifadesini.

e Simulyasiya modellosdirmosinin asas prinsiplorini basa diismak.

e Mexatronik sistemlorin idareetmo, nozarat va tonzimloma sistemlorini

e Mexatronik sistemlorin aktuatorlarini

e Sensor qurgularin is prinsiplarini

e Mexatronik sistemlorin totbiq sahalorini



Mexatronik sistemlori todgiqat saholorini

Bacarmahdirlar:

Mexatronik sistemlori cihaz vo elementlorini tanimali, onlarla islomok bacarigini;
Avtomatik idaroetmo vo tonzimlomo sistemlorinin struktur sxemlorini layihodo
yerlagdirmok bacarigins;

Mexstronoik Sistemin horokot  Otiirtici lorinin  kinematik, dinamik vo riyazi
modellorini qurmag:

Mexstronoik Sistemin modellogdirilmasi zamani miivafiq performans Olgiilorinin
miioyyon edilmosi vo istifadosini.

Mexstronoik Sistemlorin Simulyasiya modellosdirmosinin osas prinsiplorini basa
diismok.

Sonaye avtomatikasinin rogomsal nozarot qurgulari haqqinda osas anlayiglar vo
toriflor osasinda layihads islomok bacarigini;

Mexstronoik Sistemlora Nozarat vo tonzimloma sistemlarini totbiq etmok bacariginy;
Mexstronoik Sistemlords montiq dovralorini layihads yerlogdirmok bacarigin;
Mexstronoik Sistemlorin Rogomsal nozarst qurgularinin novlorini toyin etmoyi vo
layihods yerlogdirmak bacarigini;

Mexstronoik Sistemlorin rogomsal qurgularinin sxem niimunslorini dyronmayi vo
layihods yerlogdirmak bacarigini;

Mexstronoik Sistemlorin roqomsal girislor va ¢ixis signallarin1 dyronmok vo layihada
yerlagdirmok bacarigini

Mexstronoik Sistemlorin layiholonmosinds mikroprosessoru yerlasdirmok bacarigini;
Mikronazarat¢ilorin 1§ prinsiplorini 6yronmak va layihads yerlosdirmok bacarigini;
Mexstronoik  Sistemlorin proqramlasdirla bilon dovralor ardicilligini  qurmaq
bacarigini;

Mexstronoik Sistemlarin sensor panel programlarini yronmok bacarigini.

Senaye robotlarinin horokat vo idaroetms sistemlorinin kinematik, dinamik vo riyazi
modellarini qurmagi

Stini intellekt prinsiplorini va tatbiq qaydalarini

V. Prerekvizitlor

Fonnin tadrisi {i¢lin 6ncodon todrisi zoruri olan fonn yoxdur. Bu fonnin todrisi ilo eyni vaxtda
basqa fonlorin ds todris olunmasi zarurati yoxdur.

V1. Fannin miihazira movzulari

“MEXATRONIKA?” fonni iizro MUHAZIRO mévzular::

WX kWD =

Mexatronikanin imumi anlayislari, tarixi vo osas kompaentlori

Mexanik sistemlorin mexanik harokato kegirici vo Otliriicli sistemlari
Mexanik sistemlorin modellonmasi vo simulyasiyasi

Mexatron sistemlordo asas osas elektronik anlayislar vo komponentlor
Mexatron sistemlordo optik-elektron komponentlor

Acik vo qapali sistemlor. Senaye avtomatlagdirma sistemlori.

Mexatronik sistemlords tonzimlomo

Signallarin imumi tosnifati. AR vo RA signallar.

Montiqi olagolor, yaddas funksiyalari, saygaclar, xiisusi osas strukturlar



10. Mikroprosessor vo mikronozaratgilor. PLC vo DLC sistemlari

11. Hassas element vo cihazlar. Vericilor va Sensorlar

12. Aktuatorlar

13.Komputer dostokli Emal(CAD/CAM)

14. Mexatronik sistemlorin sonayedos totbiqi- Sonaye Robotlar1

15. Mexatronik sistemlorin tatbiglorinds programlasma va Siini intellekt

Burada fonn iizro toloboloro oxunacaq miihaziro mdvzulariin adlart toqdim olunur vo is
prinsiplari.

VII. Fannin miihazira matnlari

Fonn {izro biitlin miihazira motnlori vo toqdimatlar, habelo zoruri mosgolo materiallar1 elektron
formatda Universitetin saytinda “Virtual universitet” bdlmosindo (www.vu.aseu.az )
yerlosdirilir.

VIII. Osas darslik va adabiyyat

1. Musa Jouanech. Cevirenler: Tolga Yiiksel, Idil Isikli Esener. Mekatronigin temelleri.
ISBN 9786050331356 Nobel Yaymcilik Baskil. 2020. Say 412

2. Ediitor Prof.Dr.Hakan Yavuz. Mekatronik miihondisligine giris.. Papayta bilim Universite
yayinciligi. 2018.

3. Ydcel Ercan. Miihendis sistemlerinin modellenmesi ve dinamigi. Literatur yayilar1 2003.
4. Abdulkadir Erden. Mekatronik miihondisligi. Kavramlar ve uygulamalar MMO
Yayinlart. 2007

5. Oktay Alniak.Mekatronigin Temel Bilgileri. Universite Ders Kitaplart Nobel Akademik
Yaymncilik 2019, SAY 488

6. https://drive.google.com/file/d/11EpS8EqEbHOx9fty rlpgW6U41fgBIwGZ/view
7. https://www.aztu.edu.az/sub_site/az/mexatronika-ve-masin-dizayni-kafedrasi-58/page/e-
kitabxana-234

8. Ders Notlari; Introduction to Mechatronics and Measurement Systems, M. B. Histand, D.
G. Alciatore, Mcgraw Hill

9. Miihazira geydlori; Mexatronika vo Olgmo Sistemlorino Giris, M. B. Hisstand, D. G.
Alciatore, Mcgraw Hill

10. Q.9.Riistomov. Avtomatik Tonzimloma Nozariyyasi Matlab/Simulinkds modellogdirma.
«Elim va tohsil» nogriyyati, Baki, 2012, 752s.

11. V.Q.Forhadov. Avtomatlasdirma texnikasi. Baki, 2002

12. Q.O.Riistomov. Avtomatik tonzimloma nozoriyyaesi. I, II hisso, Baki, Nasir nosr., 2003;
2006. 527s.

13. Prof. Dr. Muammer Gokbulut. (2016). Otomatik Kontrol Sistemleri. Seckin Yayincilik,
Ankara. S.320

14. F.H.Olokborli. Mantiqi idaraetma sistemlori. Sumqayit 2008. 1-2 boliim. http://sdu-
elibrary.info/books _sdu/N_-137.pdf

15. T.C. Milli Egitim Bakanligi. MEGEP (Mesleki Egitim Ve Ogretim Sisteminin
Giiclendirilmesi Projesi). Elektrik Elektronik Teknolojisi Lojik Devreler . Ankara 2007. s.67-
94
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Totbiq yoniimlii resurslar (mikroprosessorlar, sensorlar vo aktuatorlar, dovro tohlili,
idaraetmo vo proqram tominati va s. sahasindo)

IX. Movzularin mazmunu v tadris-tematik bolgiisii

Hofto Movzularin adi Movzunun asas mozmunu Odoabiyyat

1 Mexatronikanin {imumi | Mexatronika elminin osas1, iimumi | Tolga Yiiksel, Idil
anlayiglari, tarixi vo  osas | anlayislari, modulu, osas | Isikli Esener. b.1
kompaentlori kompanentlori. tarixi | Hakan Yavuz.b.1

metodologiyasi.

2 Mexanik sistemlorin mexanik | Mexanik sistemlorin  hondasesi, | Tolga Yiiksel, Idil
horokoto kecirici vo Otiirlicli | kinematik horokot sistemi. Horokot | Isikli Esener. b.1
sistemleri oOtiirticli sistmlor vo qurgular Hakan Yavuz.b.1

3 Mexanik sistemlorin Texnik qurgular, mexateon modul, | Tolga Yiiksel, idil
modellonmasi va simulyasiyast | mexatron sistemlorin Isikl1 Esener. b.1

modellonmasi, banzoarlik - Yiicel Ercan.bl
simulyasiya Hakan Yavuz.b.1

4 Mexatron sistemlordo osas Elektronik cihazlarin tanitilmasi, Oktay Alniak.b2
elektronik anlayislar vo rezistorlar, kondensatorlar, Yiicel Ercan.b2
komponentlor sargaclar, diodlar, tranzistorlar, Hakan Yavuz.b.2

tristorlar, inteqral dovralor,
komtaratorlar, rogomsal inteqral
sxemlar is prinsiplori, dovrays
qosulmasi.

Bul cobrinin asas qanunlari. Mantiq
dovralori. Moantiqi funksional
sxemlori.

5 Mexatron sistemlordo optik- Fotodiodlar.fotoelementlor, Oktay Alniak.b.2
elektron komponentlor fototranzistorlar, fotomiigavimatlor, | Yiicel Ercan.b2

piroelektrik detektorlar, Hakan Yavuz.b.2
liiminessens diodlar, lazer diodlar.

Mexatron sistemlorin

layihalondirmasi

6 Acik vo qapali sistemlor. Senaye | Avtomatik idaroetmonin funksional | H.Mommadov vo b.
avtomatlasdirma sistemlori. sxemlari.Sonayenin b.2. Prof. Dr.

avtomatlagdirmasinin prinsiplori. Muammer Gokbulut.
Avtomatlasdirma sistemlori. S.320
7 Mexatronik sistemlordo | a) Yandirma/Séndiirmo Idarasi. b) | Q.O.Riistomov.
tonzimlomo Histerezis (diferensial) nozarati 527s.
¢) Proporsional (P) Nozarat Muammer Gokbulut
d) - Proporsional + Inteqral (PI) S.320
Nozarot
e) Proporsional Inteqral Diferensial
(PID) Nozarati
8 Signallarin imumi tosnifati. AR | Signallarin névleri. Analoq rogem | Q.©.Riistomov. 2-ci

vo RA signallar.

vo rogom analoq signallarin
xiisusiyyatlori

fosil s. 57-77
Muammer Gokbulut
b.2

Prof.Dr.Necmi Altun
ders notu,
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Mantiqi olagalaer, yaddas
funksiyalari, saygaclar, xiisusi
osas strukturlar

Mantiq qurgulart. Yaddas
funksoiyalar1. Triggerlor,
desifratorlar, saysgaclar,
multipleksorlar, comlayiciler,
registirlor, miiqayiso qurgusu,
hesab montiq qurgusu.

F.H.Olakborli.b1-2.

MEGEP 5.67-94

10 Mikroprosessor va | Microprosessorun daxili yaddas Prof.Dr.Necmi Altun
mikronozaratcilor. PLC vo DLC | qurgular1. Programlana bilon ders notu,
sistemlori rodomli nozarat¢inin-PLC DLC -
don forqi
11 Hossas element vo cihazlar. | Hassas 0l¢ii va ¢evirici cihazlar Asaf Varol b.5
Vericilor va Sensorlar vericilorin novlori va is prinsipi. Asim Kurtoglu. (b.8)
Sensor ndvlari va is prinsiplori
12 Aktuatorlar Prof.Dr.Necmi Altun
Elektrikli, Pnevmatik va hidravlik ders notu,
icra elementlori olan Intigal vo Asaf Varol b.5
miiharriklor. DC vo AC Asim Kurtoglu. (b.4)
mithorriklor. Servomotorlar
13 Komputer dostokli | Yaddas vo giris va ¢ixislar, kristal | MEGEP
Emal(CAD/CAM) osilator, taymerlor (taymerlor), | Hakan Dilipak ders
seriyali vo analoq giris vo ¢ixislar, | notu
programlasdirila  bilon  yaddas
(NOR Flash, OTP ROM) vahid
sistemo inteqrasiya olunub. kontur
iizro istehsal olunur.
14 Mexatronik sistemlorin sanayeds | Saonaye Robotlariin strukturu, Levent Glimiisel
totbiqi Sonaye Robotlar1 idara edilmasi, tutucu, is¢i zonasi, (ders notu 1b).
movqge va istiqgamat tayini Asaf Varol.
15 Mexatronik sistemlorin | Proqgramlasdirma qaydalan | H.©. X.M.Heydorov,

totbiglorinde programlagsma vo
Stini intellekt

alqoritmlor. Siini intellektin neyron
sabokalori

O.H.Mirzayev. S.
102-140.,
Yrd.Dog¢.Dr.Mehmet
TEKTAS.
Caglar Ersoy 1b.,

Comi 30 saat

Yekun imtahan

X. Seminar-masgalalar

XII. Masgolo movzularinin adlari:

s/s Mosgala movzularinin adi Masgala | Tarix | Qrup
2 3 4 5

Mexatronikanin  Gimumi anlayislari, tarixi va 9asas 2
kompaentlori

2 | Otiirmo mexanizlori 2

3 | Modelloms vo simulyasiya 2

4 | Mexatron sistemlordo asas elektronik komponentlorin 2
xiisusiyyaetlori va istifads qaydalar




5 | Mexatron sistemlords optik-elektron komponentlorin 2
xiisusiyyatlori vo istifado qaydalar1

6 | Sonaye avtomatlagdirma sistemlori. Acik vo qapali 2
sistemlorin struktur vo funksional sxemlor

7 | Mexatronik sistemlorin tonzimloma sistemlari 2

8 | Signallarin tosnifati 2

9 Montiq elementlori, yaddas funksiyalari, Saygaclar, vo 2

digor Montiq qurgulari

10 | Mikroprosessor vo mikronozaratgilor. PLC vo DLC 2
sistemlori

11 | Vericilar va Sensorlarin tosnifati 2

12 | Aktuatorlar(Aktorlar). Elektrikli, Pnevmatik vo hidravlik 2
icra elementlori olan Intiqal vo miiharriklor. DC vo AC
miiharriklor. Servomotorlar

13 | Komputer dostokli Emal(CAD/CAM) 2
14 | Senaye Robotlar1 2
15 | Programlama vo Siini intellekt 2

Comi 30
Seminar

Bu fonn lizro seminar-masgala darslorinin toskili asagidaki kimi aparilir:

Muhaziro movzularinin danisilmasi tolobolordon tolob olunur. Seminar zamani komanda
soklinds xarici universitetlorin dors materiallarinin tizorinds ¢alismaq vo dil problemini birlikde
hall edib, verilon tapsiriglr rosm vo ya vidio iizerindon tohlil etmok osas gotiiriiliir. Xiisusi
niimunalarin dyranilmasi v tohlili aparilir. Koohot, Quizizz kimi veb portallardan suallar, testlor
hazirlamaq, yoxlama vo yarigsmaiigiin istifado edilir. Buraxili islorin yazilmasi vo tapsiriglarin
yerind yetirilmosi kimi genis ¢esiddo todris vo tolim iisullarindan istifads edilir.

Talobonin 4 maggolodaki har bir cavabi 10 balliq sistem iizro qiymatlondirildikds yekunda
hesabina 5 bal toplayir. Semestrin sonunda smestr orzinds tolobonin biitiin cavab ballar1 toplanir
va 20 bal hesablanir.

XIII. Laboratoriva movzulari:

Iaboratoriya(15 saat)

Darsin 30 saati seminar, 15 saati iso laboratoriya islori olaraq iki istigamatli dyronmo
nozords tutulmusdur. Laboratoriya islori tocriibalors asaslanan 5 movzu olaraq se¢ilmisdir:

XIII. Laboratoriva movzulari:




s/s Mexatronika fonninin Laboratoriya Laboratoriya | Tarix Qrup
movzularimin adi
1 2 3 4 5
1 | Olgmolorin iisul ve vasitolori. Olgmo Noticoelorinin 4
Xatalarinin toyini. Osas alatlorin ndvii va istifadasi.
Ossilograf vo funksiya generatoru ilo signallarin,
gorginliklarin va tezliklorin 6l¢iilmasi
2 | Osas montiqi element {izorinds tocriiba/ trigger sxemi 4
vo Saygac sxemi iizorindo tocriiba
3 | AVR mikrokontrollerin se¢imlorinin konfiqurasiyasi 2
4 | DC vo AC miihorrik 6lgmolori 2
5 | Sonaye 6lgmalari (istilik, maqnit tozyiq, optik vo sas 3
ceviricilori vo sensorlar)
Comi 15

XIV. Fonn iizrs kurs isi
Fonn tizrs kurs isi nozordos tutulmayib.

XV. Araliq givmatlondirma

Fonnin todrisi prosesindo tolobonin dorslordoki cari foalligi (miihazirodoki foalliq, seminar-
mosgoloda cavablari, qrup islorinds istiraki vo s.) 10 balliq sistemlo 0-10 bal arasinda
qiymatlondirilir.

XVI. Yekun imtahan

Fonnin todrisinin sonunda bir dofs yekun imtahan togkil olunur. Tolobonin imtahandaki cavabi
0-50 bal araliginda (maksimum 50 bal) giymatlondirilo bilor. imtahan yazili formada yaxud test
gaydasinda togkil olunur. Fonn {izra imtahan suallar1 yaxud testlor miithaziro motnlori vo moggolo
darslorinin mozmununa uygun olaraq tortib edilir.

Yekun imtahanda tolobs minimum 17 bal toplamazsa, onda imtahana qador yigilan ballar
toplanmur, tolobs bu fondon krediti gazanmir vo onun fonn {izro akademik borcu qalir.

Imtahanin naticolarinin giymotlondirilmasi ilo bagli tolobanin hor-hansi sikayati olarsa, tolobo
Universitetdo miioyyan olunmus iimumi qaydalar asasinda Apellyasiya Komissiyasina miiraciot
edo biler.

XVII. Fann iizra yekun giyvmatlondirma

Fonn {izro tolabolorin yekun biliyi 100 balliq sistem {lizro qiymetlondirirlir. Ballarin
maksimum miqdar1 -100 baldir.

Yekun imtahandan sonra tolobonin fonn {izro topladigi biitiin ballar toplanir vo yekun qiymat
(bal) hesablanir.

Istiqgamot Ballar Faiz

Laboratoriya darslorindoki cavablar va istirak foalligina goroe 20 20%




Araliq imtahani 30 30%

Final imtahani 50 50 %

Comi: 100 100 %

Fonn iizra semestr arzinds (imtahana godar vo imtahanda) tolobanin topladigi balin yekun miqdarina
gbra onun yekun biliyi asagidaki kimi giymatlondirilir:
51 baldan asag1 olduqda - “qeyri-kafi” — F

51-60 bal - “gonaotboxs” — E
61-70 bal - “kafi” -D
71-80 bal - “yaxst” -C
81-90 bal - “cox yaxs1” —B

91-100 bal - “ola” -A

Tolobonin topladigt yekun bal 51 baldan asagi olduqda (yeni onun biliyi “qeyri-kafi”
qiymaotlondirildikds) taloba bu fondan krediti qgazanmir vo onun fonn {izro akademik borcu qalir.
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Mbanbalar:
Sillabusun mozmunu vo strukturu ilo bagli toklif olunan bu sonodin hazirlanmast zamani
asagidaki monbolordon istifads olunmusdur:

T.Q. Soforova

AFYON KOCATEPE UNIVERSITESI Teknoloji Fakiiltesi

https://teknoloji.aku.edu.tr/ders-programi-5/

ISTANBUL TiCARET UNIiVERSITESI

https://ticaret.edu.tr/mekatronik-muhendisligi/ders-icerikleri/

ISTANBUL GELISIM UNIVERSITESI
https://gbs.gelisim.edu.tr/haftalik-ders-konulari-4-211-11675-1

ISTANBUL TEKNIiK UNIVERSITESI
https://web.itu.edu.tr/~altuger/Dersler/MKN401.htm

SELCUK UNIVERSITESI

https://bologna.selcuk.edu.tr/tr/dersler/ilgin_myo-elektronik _ve otomasyon-mekatronik-onlisans

YEDITEPE UNIiVERSITESI

https://myvo.yeditepe.edu.tr/tr/mekatronik-programi/dersler/mekatronigin-temelleri



https://teknoloji.aku.edu.tr/ders-programi-5/
https://ticaret.edu.tr/mekatronik-muhendisligi/ders-icerikleri/
https://gbs.gelisim.edu.tr/haftalik-ders-konulari-4-211-11675-1
https://web.itu.edu.tr/~altuger/Dersler/MKN401.htm
https://bologna.selcuk.edu.tr/tr/dersler/ilgin_myo-elektronik_ve_otomasyon-mekatronik-onlisans
https://myo.yeditepe.edu.tr/tr/mekatronik-programi/dersler/mekatronigin-temelleri

Ixtisas rohbari: j é r.f.d. E.M.Mustafayeva

.7
| .
Miiallim: Lﬂ) S.Tarans



